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Fig. 2 Time variation of the temperature and pressure in 
the cryostat. 

(a)                     (b) 

   
Fig. 1 Pressure tight LH2 cryostat (a) Photograph. 
(b) Cryostat design. 
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Condenser section 

Adiabatic section 

Container section Gas 

Fig.1 Calculation model 

Fig.2 Experimental apparatus 

 

Fig.3 Calculation result of 
nondimensional flow velocity 

Fig.4 Experimental value and calculation value 
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115.0 mm  ( )

72.0 mm
0.3 mm
34.0 mm
120 mm
12
16
72.5733 %

5200/60 86.67 Hz
115.5 V

75 : 2.64× 10 m
: 4.35 × 10 m

77K (-196 ) : 3.32 × 10 m
: 5.47× 10 m
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A.I.T.  
Running test of A.I.T hoverbord using rail type magnetic circuits 

 
 

 
Atsuro Miura , Atsushi Katsuki, Kazuya Yokoyama (Ashikaga institute of Technology),  

1.

2.

4.

 
Fig. 1. HTS-bulk containers 

 

 
Fig. 2. Magnetic rails 

 

 
Fig.3. Magnetic field distribution of the magnetic rail. 
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レール状の磁気回路を用いた A.I.T. ホバーボードの走行実験

Running test of A.I.T hoverbord using rail type magnetic circuits

三浦　敦朗， 香月　淳， （足利工業大学大学院）

横山　和哉 （足利工業大学）

Atsuro Miura, Atsushi Katsuki, Kazuya Yokoyama (Ashikaga institute of Technology)

1. はじめに

2. 製作及び実験

3. 結果

4. まとめ



 

μμ00HH==5.88 T  μμ00HH==5.44  TT  

(a) (b) 
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反復パルス着磁法における細孔バルク体の捕捉磁場の評価

Trapped fi eld evaluation of a hole-opened bulk superconductor activated

by iterative pulse fi eld magnetization

香月　淳， 三浦　敦朗 （足利工業大学大学院） ；

横山　和哉 （足利工業大学） ； 岡　徹雄 （新潟大学）

Atsushi Katsuki, Atsuro Miura,

Kazuya Yokoyama (Ashikaga institute of Technology) ； Tetsuo Oka (Niigata University)

E-mail:g16606@mb.ashitec.ac.jp

1. まえがき

4. 結果と考察

5. まとめ

2. 細孔加工したバルク体

3. 実験方法
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